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I. ELECTRONICA ANALOGICA

1. Introducere în amplificatorul operaţional (AO): tipuri de AO, alimentarea AO, tensiunile de saturatie
2. Analiza AO ideal: AO ideal si consecinte, configuratii de baza (INVERSOARE, NEINVERSOARE), circulatia curentilor, alegerea valorilor de rezistente, decuplarea surselor de alimentare
3. Analiza AO real: modelul AO la frecvenţe joase, configuraţia inversoare: Are, Rin, Ro, configuraţia neinversoare: Are, Rin, Ro, determinarea factorului de reacţie b, structura internă de principiu a AO, parametrii de catalog
4. Circuite liniare: sumatorul inversor, amplificatorul diferenţial, amplificatoare de instrumentaţie (cu 2 AO, cu 3 AO şi rezistoare separate, cu 3 AO şi rezistoarele în acelaşi CI), amplificatoare pentru traductoare rezistive în punte, convertoare curent-tensiune, I-U, convertoare tensiune-curent, U-I (cu sarcină flotantă, cu sarcina la masă), amplificatoare de curent, filtre active (FTJ, FTS, FTB), stabilizatoare de tensiune
5. Circuite neliniare: comparatoare, redresoare de precizie
II. ELECTRONICA DIGITALA
1. Sistemul de numeraţie binar, algebra booleană, funcţii logice, implementarea funcţiilor logice cu tranzistoare, circuite integrate (CI) logice
2. Circuite logice combinationale (CLC): minimizarea functiilor logice (diagrama Veitch-Karnaugh), codificatorul, decodificatorul, multiplexorul, demultiplexorul, semisumatorul elementar, ROM, PLA
3. Circuite logice secventiale (CLS): circuite latch cu porti logice (SI-NU), circuite latch cu validare (clock), CLS sincrone – SR, latch D, flip-flop D, flip-flop JK, flip-flop T, flip-flop cu intrari asincrone, circuite master-slave, monostabil, astabil, numaratoare, registre, RAM
