Anul 3 CALCULATOARE	Tema de casă – PACME	2020-2021
TC1. Schema din fig. TC1 reprezintă un circuit de interfațare a microcontrollerului cu LED-uri

[image: ]
Fig. TC1.

a) Pregătiți circuitul pentru realizarea PCB considerând conectori cu număr adecvat de pini pentru alimentare/alimentări și intrări/ieșiri, după caz. Pe alimentare se conectează un condensator electrolitic de 10uF/25V și un circuit serie format dintr-un LED și o rezistență de limitare a curentului prin LED. În cazul în care există, simbolul cristalului de cuarț, conectat la pinii XTAL ai microcontrollerului, se găsește în biblioteca XTAL.

b) Proiectați PCB pe 2 straturi utilizând componente THT de genul celor folosite la laborator. Footprintul creat pentru LED-ul THT se găsește în folderul Footprints. Pentru microcontroller se consideră o capsulă DIP cu numărul adecvat de pini (a se vedea în foile de catalog). 

Observații:
1. Se va folosi un singur conector vertical cu 2 pini pentru alimentarea de 5V (BLKCON100VHTM1SQW1002);
2. Butonul de Reset este un SW PUSHBUTTON la care se editează simbolul și se mai adaugă 2 pini de lungime zero în colțurile de jos ale simbolului
[image: ]
3. Amprenta pentru SW PUSBUTTON se găsește în folderul Footprints.
4. Creați simbolul pentru microcontroller.



TC2. Schema din fig. TC2 reprezintă senzor de temperatură realizat cu ATTiny85
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Fig. TC2.

a) Pregătiți circuitul pentru realizarea PCB considerând conectori cu număr adecvat de pini pentru alimentare/alimentări și intrări/ieșiri, după caz. Pe alimentare se conectează un condensator electrolitic de 10uF/25V și un circuit serie format dintr-un LED și o rezistență de limitare a curentului prin LED. În cazul în care există, simbolul cristalului de cuarț, conectat la pinii XTAL ai microcontrollerului, se găsește în biblioteca XTAL.

b) Proiectați PCB pe 2 straturi utilizând componente THT de genul celor folosite la laborator. Footprintul creat pentru LED-ul THT se găsește în folderul Footprints. Pentru microcontroller se consideră o capsulă DIP cu numărul adecvat de pini (a se vedea în foile de catalog). 

Observații:
1. Se va folosi un singur conector vertical cu 2 pini pentru alimentarea de 12V (BLKCON100VHTM1SQW1002);
2. Creați simbolul pentru microcontroller.




TC3. Schema din fig. TC3 reprezintă interfațarea microcontrollerului 8051 cu afișoare cu șapte segmente
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Fig. TC3.

a) Pregătiți circuitul pentru realizarea PCB considerând conectori cu număr adecvat de pini pentru alimentare/alimentări și intrări/ieșiri, după caz. Pe alimentare se conectează un condensator electrolitic de 10uF/25V și un circuit serie format dintr-un LED și o rezistență de limitare a curentului prin LED. În cazul în care există, simbolul cristalului de cuarț, conectat la pinii XTAL ai microcontrollerului, se găsește în biblioteca XTAL.

b) Proiectați PCB pe 2 straturi utilizând componente THT de genul celor folosite la laborator. Footprintul creat pentru LED-ul THT se găsește în folderul Footprints. Pentru microcontroller se consideră o capsulă DIP cu numărul adecvat de pini (a se vedea în foile de catalog). 

Observații:
1. Se va folosi un singur conector vertical cu 2 pini pentru alimentarea de 5V (BLKCON100VHTM1SQW1002);
2. Butonul de Reset este un SW PUSHBUTTON la care se editează simbolul și se mai adaugă 2 pini de lungime zero în colțurile de jos ale simbolului
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3. Amprenta pentru SW PUSBUTTON se găsește în folderul Footprints.
4. Creați simbolul pentru microcontroller.




TC4. Schema din fig. TC4 reprezintă un generator de lumină dinamică realizat cu PIC12F629
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Fig. TC4.

a) Pregătiți circuitul pentru realizarea PCB considerând conectori cu număr adecvat de pini pentru alimentare/alimentări și intrări/ieșiri, după caz. Pe alimentare se conectează un condensator electrolitic de 10uF/25V și un circuit serie format dintr-un LED și o rezistență de limitare a curentului prin LED. În cazul în care există, simbolul cristalului de cuarț, conectat la pinii XTAL ai microcontrollerului, se găsește în biblioteca XTAL.

b) Proiectați PCB pe 2 straturi utilizând componente THT de genul celor folosite la laborator. Footprintul creat pentru LED-ul THT se găsește în folderul Footprints. Pentru microcontroller se consideră o capsulă DIP cu numărul adecvat de pini (a se vedea în foile de catalog). 

Observații:
1. Se va folosi un singur conector vertical cu 2 pini pentru alimentarea de 9V (BLKCON100VHTM1SQW1002);
2. Creați simbolul pentru microcontroller.




TC5. Schema din fig. TC5 reprezintă un generator de lumină dinamică realizat cu microcontrollerul PIC16F84
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Fig. TC5.

a) Pregătiți circuitul pentru realizarea PCB considerând conectori cu număr adecvat de pini pentru alimentare/alimentări și intrări/ieșiri, după caz. Pe alimentare se conectează un condensator electrolitic de 10uF/25V și un circuit serie format dintr-un LED și o rezistență de limitare a curentului prin LED. În cazul în care există, simbolul cristalului de cuarț, conectat la pinii XTAL ai microcontrollerului, se găsește în biblioteca XTAL.

b) Proiectați PCB pe 2 straturi utilizând componente THT de genul celor folosite la laborator. Footprintul creat pentru LED-ul THT se găsește în folderul Footprints. Pentru microcontroller se consideră o capsulă DIP cu numărul adecvat de pini (a se vedea în foile de catalog). 

Observații:
1. Se va folosi un singur conector vertical cu 2 pini pentru alimentarea de 12V prin J1 (BLKCON100VHTM1SQW1002);
2. Creați simbolul pentru microcontroller.



TC6. Schema din fig. TC6 reprezintă interfațarea motorului pas cu pas cu microcontrolerul AT89S52

[image: ]
Fig. TC6.

a) Pregătiți circuitul pentru realizarea PCB considerând conectori cu număr adecvat de pini pentru alimentare/alimentări și intrări/ieșiri, după caz. Pe alimentare se conectează un condensator electrolitic de 10uF/25V și un circuit serie format dintr-un LED și o rezistență de limitare a curentului prin LED. În cazul în care există, simbolul cristalului de cuarț, conectat la pinii XTAL ai microcontrollerului, se găsește în biblioteca XTAL.

b) Proiectați PCB pe 2 straturi utilizând componente THT de genul celor folosite la laborator. Footprintul creat pentru LED-ul THT se găsește în folderul Footprints. Pentru microcontroller se consideră o capsulă DIP cu numărul adecvat de pini (a se vedea în foile de catalog). 

Observații:
1. Se vor folosi 2 conectori verticali cu câte 2 pini fiecare pentru alimentarea de 5V și de 12V (BLKCON100VHTM1SQW1002) și un conector cu 6 pini (BLKCON100VHTM1SQW1006) pentru motor;
2. Creați simbolul pentru microcontroller.




TC7. Schema din fig. TC7 reprezintă un generator de cod Morse
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Fig. TC7.

a) Pregătiți circuitul pentru realizarea PCB considerând conectori cu număr adecvat de pini pentru alimentare/alimentări și intrări/ieșiri, după caz. Pe alimentare se conectează un condensator electrolitic de 10uF/25V și un circuit serie format dintr-un LED și o rezistență de limitare a curentului prin LED. În cazul în care există, simbolul cristalului de cuarț, conectat la pinii XTAL ai microcontrollerului, se găsește în biblioteca XTAL.

b) Proiectați PCB pe 2 straturi utilizând componente THT de genul celor folosite la laborator. Footprintul creat pentru LED-ul THT se găsește în folderul Footprints. Pentru microcontroller se consideră o capsulă DIP cu numărul adecvat de pini (a se vedea în foile de catalog). 

Observații:
1. Se va folosi 2 conectori verticali cu câte 2 pini fiecare (BLKCON100VHTM1SQW1002), unul pentru alimentare – POWER iar al doilea pentru difuzorul SP1 și un conector cu 6 pini pentru PS2;
2. Creați simbolul pentru microcontroller.



TC8. Schema din fig. TC8 reprezintă un sistem de prezență biometrică bazat pe amprentă digitală care utilizează microcontrolerul Atmega32
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Fig. TC8.
a) Pregătiți circuitul pentru realizarea PCB considerând conectori cu număr adecvat de pini pentru alimentare/alimentări și intrări/ieșiri, după caz. Pe alimentare se conectează un condensator electrolitic de 10uF/25V și un circuit serie format dintr-un LED și o rezistență de limitare a curentului prin LED. În cazul în care există, simbolul cristalului de cuarț, conectat la pinii XTAL ai microcontrollerului, se găsește în biblioteca XTAL.

b) Proiectați PCB pe 2 straturi utilizând componente THT de genul celor folosite la laborator. Footprintul creat pentru LED-ul THT se găsește în folderul Footprints. Pentru microcontroller se consideră o capsulă DIP cu numărul adecvat de pini (a se vedea în foile de catalog). 

Observații:
1. Se vor folosi:
- 2 conectori verticali cu câte 2 pini (BLKCON100VHTM1SQW1002) pentru alimentarea de 12V și BUZ1. J1 nu se mai pune.
- 2 conectori verticali cu câte 4 pini (BLKCON100VHTM1SQW1004) pentru RTC_MODULE și Finger Print Module;
- un conector cu 16 pini (BLKCON100VHTM1SQW10016) pentru afișorul LCD
2. Butonul de Reset este un SW PUSHBUTTON la care se editează simbolul și se mai adaugă 2 pini de lungime zero în colțurile de jos ale simbolului
[image: ]
3. Amprenta pentru SW PUSBUTTON se găsește în folderul Footprints
4. Creați simbolul pentru microcontroller.


TC9. Schema din fig. TC9 reprezintă interfațarea motorului pas cu pas cu microcontrolerul PIC16F877
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Fig. TC9.

a) Pregătiți circuitul pentru realizarea PCB considerând conectori cu număr adecvat de pini pentru alimentare/alimentări și intrări/ieșiri, după caz. Pe alimentare se conectează un condensator electrolitic de 10uF/25V și un circuit serie format dintr-un LED și o rezistență de limitare a curentului prin LED. În cazul în care există, simbolul cristalului de cuarț, conectat la pinii XTAL ai microcontrollerului, se găsește în biblioteca XTAL.

b) Proiectați PCB pe 2 straturi utilizând componente THT de genul celor folosite la laborator. Footprintul creat pentru LED-ul THT se găsește în folderul Footprints. Pentru microcontroller se consideră o capsulă DIP cu numărul adecvat de pini (a se vedea în foile de catalog). 

Observații:
1. Se va folosi un conector vertical cu 2 pini (BLKCON100VHTM1SQW1002) pentru alimentarea de 5V și un conector cu 5 pini (BLKCON100VHTM1SQW1005) pentru motorul pas cu pas;
2. Creați simbolul pentru microcontroller.



TC10. Schema din fig. TC10 reprezintă un sistem pentru măsurarea intensității luminii utilizând microcontrolerul ATmega8
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Fig. TC10.

a) Pregătiți circuitul pentru realizarea PCB considerând conectori cu număr adecvat de pini pentru alimentare/alimentări și intrări/ieșiri, după caz. Pe alimentare se conectează un condensator electrolitic de 10uF/25V și un circuit serie format dintr-un LED și o rezistență de limitare a curentului prin LED. În cazul în care există, simbolul cristalului de cuarț, conectat la pinii XTAL ai microcontrollerului, se găsește în biblioteca XTAL.

b) Proiectați PCB pe 2 straturi utilizând componente THT de genul celor folosite la laborator. Footprintul creat pentru LED-ul THT se găsește în folderul Footprints. Pentru microcontroller se consideră o capsulă DIP cu numărul adecvat de pini (a se vedea în foile de catalog). 

Observații:
1. Se va folosi un singur conector vertical cu 2 pini pentru alimentarea de 5V (BLKCON100VHTM1SQW1002);
2. Creați simbolul pentru microcontroller.



TC11. Schema din fig. TC11 reprezintă un sistem de măsurare a distanței utilizând traductorul HC-SR04 și microcontrolerul AVR
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Fig. TC11.

a) Pregătiți circuitul pentru realizarea PCB considerând conectori cu număr adecvat de pini pentru alimentare/alimentări și intrări/ieșiri, după caz. Pe alimentare se conectează un condensator electrolitic de 10uF/25V și un circuit serie format dintr-un LED și o rezistență de limitare a curentului prin LED. În cazul în care există, simbolul cristalului de cuarț, conectat la pinii XTAL ai microcontrollerului, se găsește în biblioteca XTAL.

b) Proiectați PCB pe 2 straturi utilizând componente THT de genul celor folosite la laborator. Footprintul creat pentru LED-ul THT se găsește în folderul Footprints. Pentru microcontroller se consideră o capsulă DIP cu numărul adecvat de pini (a se vedea în foile de catalog). 

Observații:
1. Se vor folosi
- un conector vertical cu 2 pini pentru alimentarea de 5V (BLKCON100VHTM1SQW1002);
- 2 conectoare verticale cu câte 4 pini fiecare (BLKCON100VHTM1SQW1004), pentru traductorul HC-SR04 și Programmer Port;
- un conector vertical cu 14 pini (BLKCON100VHTM1SQW10014) pentru LCD
2. Creați simbolul pentru microcontroller.



TC12. Schema din fig. TC12 reprezintă un senzor digital de umiditate folosind microcontroler PIC
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Fig. TC12.

a) Pregătiți circuitul pentru realizarea PCB considerând conectori cu număr adecvat de pini pentru alimentare/alimentări și intrări/ieșiri, după caz. Pe alimentare se conectează un condensator electrolitic de 10uF/25V și un circuit serie format dintr-un LED și o rezistență de limitare a curentului prin LED. În cazul în care există, simbolul cristalului de cuarț, conectat la pinii XTAL ai microcontrollerului, se găsește în biblioteca XTAL.

b) Proiectați PCB pe 2 straturi utilizând componente THT de genul celor folosite la laborator. Footprintul creat pentru LED-ul THT se găsește în folderul Footprints. Pentru microcontroller se consideră o capsulă DIP cu numărul adecvat de pini (a se vedea în foile de catalog). 

Observații:
1. Se vor folosi 2 conectori verticali cu câte 2 pini fiecare (BLKCON100VHTM1SQW1002), unul pentru alimentarea de 5V iar al doilea pentru senzorul de umiditate - SENSOR;
2. Creați simbolul pentru microcontroller.



TC13. Schema din fig. TC13 reprezintă un sistem de Control a vitezei unui motor de c.c. folosind microcontroler PIC
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Fig. TC13.

a) Pregătiți circuitul pentru realizarea PCB considerând conectori cu număr adecvat de pini pentru alimentare/alimentări și intrări/ieșiri, după caz. Pe alimentare se conectează un condensator electrolitic de 10uF/25V și un circuit serie format dintr-un LED și o rezistență de limitare a curentului prin LED. În cazul în care există, simbolul cristalului de cuarț, conectat la pinii XTAL ai microcontrollerului, se găsește în biblioteca XTAL.

b) Proiectați PCB pe 2 straturi utilizând componente THT de genul celor folosite la laborator. Footprintul creat pentru LED-ul THT se găsește în folderul Footprints. Pentru microcontroller se consideră o capsulă DIP cu numărul adecvat de pini (a se vedea în foile de catalog). 

Observații:
1. Se vor folosi 2 conectori verticali cu câte 2 pini fiecare (BLKCON100VHTM1SQW1002), unul pentru alimentarea de 12V iar al doilea pentru motorul de c.c. DC Motor;
2. Capsula pentru MOS-ul de putere este TO220AB (conform foilor de catalog);
3. Creați simbolul pentru microcontroller.



Indicații generale:
1. dimensiunile plăcii PCB: 10cm x 8cm, adică 4000 x 3200 mils;
2. Design edge clearance: 100 mils;
3. 4 găuri de prindere tip MTG125 plasate tangent în colțurile dreptunghiului interior;
4. lățimea traseelor 12 mils.

Tabele pentru aflarea numărului temei de casă:
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	Botsch C.M. Ovidiu-Rareș

	3
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	Cernalevschi S. Cristian

	5
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	6
	Cozmescu D.C. Daniel
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	Dimănescu I.GH. Roxana-Georgiana

	8
	Dinu C.C. Ionuț-Vlăduț

	9
	Ghiuzan B. Roxana-Otilia

	10
	Jugănaru ŞT. Daniela

	11
	Lucea S.D. Szabin

	12
	Munteanu E. Raluca-Claudia

	13
	Neamţu C. Elena-Daniela
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	Pârvan M. Andrei-Leonard
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	Popa GH. Lorena-Georgiana
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	5
	Puia I. Andrea

	6
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	7
	Rus C. Cristin-Liviu
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	Săftoiu I. Ionuţ-Daniel

	9
	Ungureanu N. Mihai-Andrei

	10
	Zidaru GH. Marian-George

	11
	Voicu I. Constantin-Liviu



	NrCrt
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	1
	Amăriuţei D. Ionuţ-Bogdan
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	Andrei M. Ionuţ-Cătălin
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	Balog O. Norbert
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	Ciobanu V. Nicolae-Alexandru

	5
	Ciușe T. Nicoleta-Andreea
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	Gabos M. Martin-Nicolas

	7
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	Maeschi I. Nicolae-Cătălin

	9
	Manea C. Răzvan-Daniel

	10
	Martinescu R. Răzvan-Andrei

	11
	Motcă I. Ionel

	12
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	13
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